
vt DOPPELTETRODE 
geeignet flr Fréquenzen bis etwa 200 MHz 

& A I N1 
8 8§ R 
3 £ ¥ 

m”! UU_ Noval 

Malle in mm 

Sockel (v.iuiiiiii e i e e i e Noval 

FABBUNG .o vvvvrranrecnsnssossososcncnnannnans Rel stv 99%¢ 
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¢ s ALLGEMEINE DATEN RS 1029 

I Aufbau und Anwendung ] 

Die RS 1029 ist eine strahlungsgekthlte Doppeltetrode mit innerer Neutrali- 
sation zur Verwendung als HF -Verstdrker, Oszillator, Modulator und 

Frequenzvervielfacher geeignet. 

beliebig 

Wird die R8hre waagrecht eingebaut, 8o sollen die Sockelstifte 2 und 7 

in einer senkrechten Ebene liegen, 

Die hschstzuldssige Temperatur des Kolbens darf 225 °C, die der Stifte 

am Rshrenfu 120 °C nicht iberschreiten. Die Verwendung einer geschlos- 

senen Abschirmung ist nicht zul4ssig. 

l Zuverlidspigkeit | 

Die Ausfallwahrscheinlichkeit dieser Type betrdgt 1,5 ©/00 pro 1000 Stunden. 

I StoB- und Erschiitterungsfestigkeit I 

Die R6hre ist in der Lage, Schwingungen von 2,5 g bei 50 Hz in versachie- 

denen Richtungen, sowie Sto8beschleunigungen bis zu etwa 5§00 g ttber kurze 

Perioden betriebssicher aufzunehmen. 

Ug : = 6,3 bzw. 12,6 v 

If = 0,82 bzw. 0,41 A 

Heizart: indirekt 

. Kathodenwerkstoff: Oxyd 

Kennwerte 

= 7,5 
Hg2g1 bei I, = 30 mA 
s = 3,3 mA/V 

je System in Gegentaktschaltung 

Ce = 6,2 pF Ce = 5,1 pF 

Ca = 2,6 pF C. = 1,4 pF 

cg1a < 0,1 pF 

ROK 2243/1.8.59 2
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I 

ROHREN HOCHFREQUENZVERSTARKER 
C-Betrieb, Dauerbetrieb 

Beide Systeme in Gegentaktschaitung 

f s 200 MHz 

Ugie = 100 \4 

U, = 300 v 

Ug2 = 200 v 

Ugs = -150 \4 

Iy = 2x50 mA 

Iksp = 2%226 mA 

I, = 2x45 mA 

Igq = 2x3 mA 

Q. = 2x5 w 

Q> = 2 w 

Qg1 = 2x0,2 w 

£ = 200 200 200 MHz 

Ny~ = 14,5 1 8,4 w1 
u, . = 300 250 200 A% 

UgZ = 175 - - v 

Ug1 = -40 - - \'g 

Ugt-g1's = 110 110 115 2\ 

I, = 2x37,5 2x33,5 2x35 mA 

Igz = 2,3 1,8 2,2 mA 

Igq = 2x0,9 2,2 2,7 mA 

N, = 2x11, 25 2x8,4 2x7 w 

Ngt = 0,1 0,12 0,14 w 

Q, = 2x4 2x2,9 2x2,8 w 

Qg2 = 0,4 0,3 0,33 w 

Roy = - 18 15 w 2 

Rg2 = - 47 22 0] 

n = 65 65 60 % 

1) Kreisverluste sind nicht berticksichtigt 
2) Gemeinsamer Widerstand fir beide Systeme 

ROK 2243/1.8.59 3



¢ . 
rivyad HOCHFREQUENZVERSTARKER RS 1029 

C-Betrieb, intermittierender Betrieb 

Beide Systeme in Gegentaktschaltung 

f < 200 MHz 

Uge = 100 v 

U, = 300 v 

UgZ = 200 v 

Ug = -150 v 

I = 2x65 mA 

Iksp = 2x300 mA 

I, = 2x55 mA 

Iy = 2x4 mA 
Q, = 2x7 w 

Qg2 < 2 w 

Qg1 = 2x0, 2 w 

f = 200 200 200 MHz 

N, ~ = 18,5 13 10 w 1 
Ua = 300 250 200 v 

Ug2 = 200 - - v 

Ug = -45 - - v 
Ugt-g1's = 130 120 130 v 

I, = 2x50 2x40 2x42 mA 

Ig2 = 3,0 2,4 3,1 mA 
Igs = 2x1,5 2,5 3,0 mA 

N, = 2x15 2x10 2x8,4 w 

Ngt = 0,2 0,15 0,18 w 
Qa = 2x6 2x3,5 2x3,4 w 

Qg2 = 0,6 0,45 0,55 w 

Rg1 = - 18 15 K 2) 

Rg2 = - 27 8,2 K 

n = 62 65 60 % 

1) Kreisverluste sind nicht berticksichtigt 
2) Gemeinsamer Widerstand ftir beide Systeme 
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R'(')':;’E’N ANODEN- UND SCHIRMGITTERMODULATION 

C-Betrieb, Dauerbetrieb 

Beide Systeme in Gegentaktschaltung 

f = 200 MHz Iksp = 2x180 mA 

Ug = 100 \'2 I = 2x37,5 mA 

Ua = 240 A\ 131 2x3 mA 

UgZ = 200 \'4 Qa = 2x3,3 w 

Ug1 = -150 \'2 ng = 1,3 w 

Ij = 2x40 mA Qg1 = 2x0, 2 w 

< 
f = 200 MHz 1 

U, = 200 v 

- 3) UgZ 

Ug1 -g1'5 = 130 v 

1 = 2x33,5 mA 

IgZ = 2,6 mA 

Ig1 = 1,5 mA 

N, = 2x6,17 w 

Nst = 0,1 w 

Q, = 2x2,65 w 

ng = 0,46 w 

n - 60 % 2 
m - 100 % 

Nmod = 6,7 w 

1) Kreisverluste sind nicht berticksichtigt 
2) Gemeinsamer Widerstand fir beide Systeme 

3) Siehe entsprechendes Schaubild 

Anode 

ROK 2243/1.8.59



OHREN ~ ANODEN- UND SCHIRMGITTERMODULATION ROHREN 
C-Betrieb, intermittierender Betrieb 

Beide Systeme in Gegentaktschaltung 

RS 1029 
-
 

n
 

Ik = 

200 

100 

240 
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-150 

2x52 

MHz 

i
 
<
 
<
 
<
 
<
 

200 

9,8 

200 
3) 

130 

2x43 

Iksp 

Nmod 

1) Kreisverluste 

8,6 

sind nicht beriicksichtigt 

2) Gemeinsamer Widerstand fur beide Systeme 

3) Siehe entsprechendes Schaubild 
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Anode 
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ROMREN HOCHFREQUENZVERDREIFACHER 
C-Betrieb, Dauerbetrieb 

Beide Systeme in Gegentaktschaltung 

f < 200 MHz 

Uge = 100 v 

U, = 300 v 

Ug2 = 200 v 

Ut = -150 v 

I = 2x35 mA 

Ixep = 2x225 mA 

I, = 2x30 mA 

Igs = 2x2 mA 

Q. = 2x5 w 

ng = 2 w 

Qg4 = 2x0, 2 w 

f = 67/200 67/200 67/200 MHz 

Ny~ = 6,5 5,0 3,8 w 1 

U, = 300 250 200 v 

Ugz = 150 (161) (1585) A% 

Ugs = - 100 - - v 

Ugt1-g1's = 230 230 230 v 
I, = 2x24 2x25 2x28,5 mA 

Ig2 = 2,0 1,9 3,0 mA 

Ig = 2x1,0 2,0 3,2 mA 

N, = 2x7,2 2x6, 25 2x5,7 w 

Ng¢ = 0,23 0,23 0,35 w 

Q, = 2x4,0 2x3,75 2x3,8 w 

Qg2 = 0,3 0,31 0,46 w 

Ry = - 47 33 e 2 
Rg> = - 47 15 kQ 
n = 45 40 33,5 % 

1) Kreisverluste sind nicht berticksichtigt 
2) Gemeinsamer Widerstand fir beide Systeme 

R8BK 2243/1.8.59



$ 
v HOCHFREQUENZVERDREIFACHER RS 1029 

C-Betrieb 

Beide Systeme in Gegentakischaltung 

f < 200 MHz 

Uge = 100 v 

u, = 300 v 

Ug2 = 200 v 

Ug1 = -150 v 

I = 2x45 mA 

Ixsp = 2x300 mA 

I = 2x42 mA 

Igq = 2x3 mA 

Q. = 2x7 w 

Qg2 = 2 w 

Qg1 = 2x0, 2 w 

f = 67/200 67/200 67/200 67/200 MHz 

Ny~ = 7,8 7,2 6,2 4,5 w Y 

u, = 300 300 250 200 v 

Ug2 = 150 175 (176) (175) v 

Ugs = -100 -100 - - v 

Ugt-g1's = 240 230 230 230 v 
I, = 2x32,5 2x32,5 2x36 2x39 mA 

Igz = 3,5 2,7 4,1 5,2 mA 

Igq = 2x1,9 2x1,2 3,8 4,6 mA 

N, = 2x9,7 2x9,7 2x9,0 2x7,8 w 

Ng, = 0,45 0,28 0,43 0,52 \ 

Q, = 2x5,8 2x6, 1 2x5,9 2x5,55 w 

Qg2 = 0,53 0,47 0,72 0, 91 w 

Rg1 = - - 27 22 w 2 

Rg2 = - - 18 4,7 k@ 
n = 40 37 34,5 29 % 

1) Kreisverluste sind nicht berticksichtigt 
2) Gemeinsamer Widerstand fur beide Systeme 

ROK 2243/1, 8. 59 8



NIEDERFREQUENZVERSTARKER UND MODULATOR 
ROHREN AB-Betrieb, 'g1 >0 

Beide Systeme in Gegentaktschaltung 

Nur fir Aussteuerung mit Sprache oder Musik 

Ug = 100 v 

u, = 300 v 

Ug2 = 200 v 

Ugs = -150 A% 

I = 2x60 mA 

Ixsp = 2x300 mA 

I, = 2x50 mA 

Ig1 = 2x4 mA 

Q, = 2x7 w 

Qg2 = 2 w 

ng = 4 w 1) 

Qg1 = 2x0, 2 w 

Ny~ = 0 17,5 o_ 1;1 °_ 8,7 w 2 

U, = 300 250 200 v 

Ugz = 200 200 200 v 

Ugy = -21,5 -fi.\i -21,5 v 3) 

Ugt=gt's = 0 64 0 67 0 54 v 

I, = 2x15 2x50 2x15  2x50 2x15  2x41,1 mA 

Iz = 1,2 11,4 1,4 13 2,4 19 mA 

Ig1 = 0 2x0,56 0 2x0,62 0 2x0,22 mA 

N, = 2x4,5 2x15 2x3,75 2x12,5 2x3,0 2x8,22 w 

N, = 0 2x0,02 0 2x0,02 0 2x0,014 w 

Q, = 2x4,5 2x6,25 2x3,75 2x5,5 2x3,0 2x3,87 \J 

Qg = 0,24 2,3 0,28 2,6 0,48 3,8 w 

n = - 58 - 56 - 53 % 

kyes = - 5 - 5,5 - 6 % 

Ra,! = 6,5 5,0 5,0 K2 

1) Bei Vollaussteuerung 
2) Kreisverluste sind nicht bertcksichtigt 

3) Es wird empfohlen, die Gittervorpsannung jedes Systems 
einzeln einzustellen 

4) Betriebskennlinien fur diese Einstellung stehen auf Anforderung zur 

Verfigung 

ROK 2243/1.8.59



siEMENs NIEDERFREQUENZVERSTARKER UND MODULATOR RS 1029 
ROHREN AB.Betrieb, 1g,> 0 

Beide Systeme in Gegentakischaltung 
Nur flr Aussteuerung mit Sprache oder Musik 

U = 100 v 

U, = 300 v 

UgZ = 200 v 

Ug1 = -150 v 

I = 2x60 mA 

Iksp = 2x300 mA 

Iz = 2x50 mA 

Ig1 = 2x4 mA 

Q, = 2x7 w 

QSZ = 2 w 

Qg1 = 2x0, 2 w 

Ny~ = 12, 0 9,3, 0 7,0, w2 
A\ A 4) e 

Ua = 300 250 200 A4 

UgZ = 200 200 200 v 

Ugi = -21,5 -21,5 -21,5 v 3 
A Y Ugt-g1's = 43,5 0 44,5 0 43,5 Vv 

I, = 2x15 2x36 2x15 2x34,5 2x15 2x33 mA 

Igz = 1,2 12,6 1,4 12,4 2,4 14 mA 

N, = 2x4,5 2x10,8 2x3,75 2x8,65 2x3,0 2x6,6 W 

Qa = 2x4,5 2x4,8 2x3,75 2x 4,0 2x3,0 2x3,1 W 

Qg2 = 0,24 2,5 0,28 2,5 0,48 2,8 W 

n = 56 - 54 - 53 % 

Koes = 2,5 - 2,7 . - 3,2, % 
NV ad 

Raa' = 10 8 6,5 k2 

1) Bei Vollaussteuerung 
2) Kreisverluste sind nicht berdcksichtigt 
3) Es wird empfohlen, die Gittervorspannung jedes Systems 

einzeln einzustellen 

4) Betriebskennlinien fur diese Einstellung stehen auf Anforderung zur 
Verfugung 

RBK 2243/1. 8,59 10
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sm?lns KENNLINIENFELD 
ROHREN 
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¢ simns KENNLINIENFELD RS 1029 ROHREN 
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¢ 
SIEMENS KENNLINIENFELD RS 1029 
ROHREN 
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$ 
Yot BETRIEBSKENNLINIEN RS 1029 ROHREN 

fiir NF-Verstarker und Modulator AB-Betrieb 

2 Réhren in Gegentaktschaltung 

w 
L 

AB Modulator 

U = 300V 
20 
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Rerird BETRIEBSKENNLINIEN 
tiir NF-Verstérker und Modulator AB-Betrieb 

2 Réhren in Gegentaktschaltung 

20 
AB Modulator 

W Ug = 300V 

U92 - 200V 

15 Ug, =—215V 

Rag' = WV kQ 
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$ 
sismans BETRIEBSKENNLINIEN RS 1029 RUOHREN 

fiir NF-Verstarker und Modulator AB-Betrieb 

2 Rohren in Gegentaktschaltung 

w AB Modulator 
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SIEMENS BETRIEBSKENNLINIEN 
RQOHREN 

fiir NF-Verstarker und Modulator AB-Betrieb 

2 Rohren in Gegentaktschaltung 
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