PHILIPS |7093

Packaged MAGNETRON for use as pulsed oscillator, operating
at a fixed frequency within the range 34512-35208 Mc/s,
capable of delivering a peak output power of more than
25 kW at a peak anode current of 12.5 A.

It is especially suited for use in high definition short
range radar systems

MAGNETRON avec aimant incorpore,pour l'utilisation comme
oscillateur d'impulsions a une fréquence ['ixe dans la gamme
34512-35208 MHz, capable de fournir une puissance de sortie
de cre;e de 25 kW au minimum a un courant anodique de créte
de 12 A.

Le tube est destine spéclalement a 1 utilisation dans
les systemes radar a courte distance et & haute discri-
mination

MAGNETRON zur Verwendung als Impuls-Oszillator zum Betrieb
auf einer festen Frequenz im Bereich 34512-35208 MHz, mit
einer Impulsspitzenleistung von mindestens 25 k% bel einem
Anodénspitzenstrom von 12,5 A. Hagnetron und Magnet bil-
den eine Baueinhelt. Dieses Magnetron ist speziell geelg-
net zur Verwendung in kurz-Bereich Radarsystemen mit
grossem Aufldsungsvermogen

Heating : indirect Vro =4V j’g ;
Chauffage: indirect ’
Heizung : indirekt Ir (VP =4 7V) = 4 4

cathode 0lSPerser type o = pin. 3 min.

‘cathode a réserve “W
Nachfiillkatode Rp (cold;froid;kalt) = min. 0,16 Q

In some cases the heater voltage should be reduced imme-
diately after the application of anode power. Some examples
are given under "Operating characteristics"
Heater current must never exceed a peak value of 8 A at
any time during initial energising schedule

En certains cas 11 est necessalre de réduire la tension de
chauffage immédiatement apres 1'application de la Jpuissance
anodique. Pour exemples volr sous le titre "Car Cteristhuco
d'utilisation”.

Le courant d'enclenchement ne doit Jjamals dépasser une
valeur de créte de 8 A

Es ist biswellen erforderlich die Heizspannung sofort nach
Anlegen der Anodenleistung zu reduzieren. Unter "Betriebs-
daten” sind davon elnige Beispiele gegeben

Der Helzstrom darf beim Anlaufen niemals einen Scheitelwert
von 8 A Uberschreiten

Katode

938 2735 Tentative data. VorlBufige Daten 1.
12.12.1957 Caractéristigues provisoires



PHILIPS 7093

Packaged MAGNETRON for use as pulsed oscillator, operating
at a fixed frequency within the range 34512-3%5208 Mc/s,
capable of delivering a peak output power of more than
30 kW at a peak anode current of 12,5 A

It is especially suited for use in high definition short
range radar systems

MAGNETRON avec almant ingorporé, ,pour l'utilisation comme
oscillateur d'impulsions a une fréquence fixe dans la gamme
de 34512~35208 MHz, capable de fournir une pulssance de
sortie de créte de 30 kW au minimum a un courant anodique de
créte de 12,5 A.

Le tube est destine specialement a J'utilisation dans les
systemes radar a faible portée et a haute discrimination

MAGNETRON zur Verwendung als Impuls-Oszillator zum Betrieb
auf einer festen Frequenz im Bereich 34512-35208 MHz, mit
einer Impulsspitzenleistung von mindestens 30 kW bel einem
Anodenspitzenstrom von 12,5 A. Magnetron und Magnet bilden
eine Baueinheit. Dieses Magnetron ist speziell geeignet
zur Verwendung in kurz-Bereich Radarsystemen mit grossem
Aufldsungsvermogen

Heating : indirect - +10 %
Chauffage: indirect Vo = 5V_.gg%g
Heizung : indirekt Ir (Vf =57) =3,9%0,7 A
Cathoge 4ispemser type Ty = min. 3 min,

cathode a réserve
Katode ¢old
Nachfiillkatode Rp { froid}

kalt

min, 0,16 @

In some cases the heater voltage should be reduced imme~
diately after the application of anode power. Some examples
are gilven under "Operating characteristics". See also page B
Heater current must never exceed a peak value of 8 A at
any time during initial energlsing schedule

En certains cas il est nécessaire de réduire la tension de
chauffage immédiatement apres 1'application de la pulssance
anodique. Pour exemples voir sous le titre "Caractéristiques
d'utilisation”. Voir aussi page B.

Le courant d'enclenchement ne doit jJamais dépasser une
valeur de créte de 8 A

Es ist biswellen erforderlich die Heizspannung sofort nach
Anlegen der Anodenleistung zu reduzieren. Unter "Betriebs-
daten" sind davon einige Beisplele gegeben. Siehe auch
Seite B.

Der Helzstrom darf beim Anlaufen niemals einen Scheitelwert|
von 8 A iiberschrelten

4.4,1961 7Z2 0612 1.




7093 PHILIPS

Dimensions in mm; dimensions en mm; Abmessungen in ma.
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938 2736 Tentative data. Vorlaufige Daten 2.
Caractéristiques provisoires




7093 PHILIPS

Dimenslons in mm; dimensions en mm; Abmessungen in mm
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PHILIPS 7093

Limiting values (Absolute limits)
Caractéristiques limites (limites absolues)
Grenzdaten (Absolutwerte)

Each 1limiting value should bte regarded independently of
other values, so that under no circumstances it 1s permitted
to exceed a limiting value whichsoever

Chague valeur limite doit étre considérée indépendamment
des autres valeurs de sorte qu'en aucun cas 11 est permis
de dépasser une valeur limite quelconque

Jeder Grenzwert gilt unabhingig von anderen Werten,so dass
er unter keinen Umstidnden liberschritten werden darf

Timp = max. 0,4 us

$ = max. 0,0003

Vfo = max. 4,4 V

Iap = max. 16 A

W1a1 = max. 60 W

e = 003 0 = BT 300

V.S.W.R. = max. 1,5

ta 2) = max. 150 °¢
Seal temperature o
Température des scellements = max. 150 °C

Temperatur der Einschmelzungen

Operation at pressures lower than 45 cm Bg may result
in arcover with consequent damage to the magnetron

Le fonctionnement a des pressions inferieuresa 45 cm de
Hg peut entrainer 1la production d'un arc déterminant
un endommagement du magnétron

Betrieb bei elnem Druck von wenlger als 45 cm Hg kann zu
gpgrschlégen und demzufolge zu Beschddigung des Magnetrons
Uhren

Typical characteristics
Caractéristiques types

Kenndaten
Vap = 13,5 - 15kV
%% = max. 1 8e/8%C
afp = max. 40 Mc/s
ﬁ%aB) = max. 4Mc/s A
4
A" = 0,45 - 0,3,

1)2)3)4) See page 6; volr page 9; siehe Seite 12

938 2737 Tentative data. Vorldufige Daten 3.
12.12.1957 Caractéristiques provisoires



PHILIPS ([7093

Limiting values {Absolute limits)
Caractéristiques limites (Limites absolues)
Grenzdaten (Absolutwerte

Each limiting value should be regarded independently of
other values, so that under no circumstances it is per-
mitted to exceed a limiting value whichsoever

Chaque valeur limite doit &tre considérée indépendamment
des gutres valeurs de sorte qu'en aucun cas 11 est permis
de dépasser une valeur limite quelcongque

Jeder Grenzwert gilt unabhidngig von anderen Werten, so
dass er unter keinen Umsténden Uberschritten werden darf

Timp = max. 0,4 ps

& = max. 0,0003

Vro = maX. 5,5 V

Tap = max. 16 4

Wia = max. 60 W

s¥ ') _ min. 200 kV/us|
aTry = max. 300 kV/us
V.S5.¥.R. = max., 1,5

ta 2) = max. 150 %

Seal temperature °
Temperature des scellements = max. 150 ~C
Temperatur der Einschmelzungen

Typical characteristics
Caracteristiques types

Kenndaten
Vap = 13,5-15 kV
- %% = max. 1 Mc/s%
afy (V.S.W.R. = 1,5) = 35 < 50 Mc/s
%§; 3) = max. 4 Mc/s 4
4 4) = 0,40-0,25\g
= 2,6~ 4,4 mm
Capacitance Stable range
Capacité Cak = 6 DF Gamme ‘stable Iap = 6-16 A
Kapazitit Stabiler Bereich

1)2y3)4) see page 6; voir page 10; siehe Seite 14

4.4.1961 772 0614 3.



PHILIPS 7093

Limiting values (Absolute limits)
Caractéristiques limites (Limites absolues)
Grenzdaten (Absolutwerte)

Each limiting value should be regarded independently of
other values, so that under no circumstances it is per-
mitted to exceed a limiting value whichsoever

Chague valeur limite doit étre considérée indépendamment
des autres valeurs de sorte gqu'en aucun cas il est permis
de depasser une valeur limite gquelcongque

Jeder Grenzwert gilt unabhdngig von anderen Werten, so
dass er unter keinen Umstinden Uberschritten werden darf

Timp = max. 0,4 us

& = max. 0,0003

Vro = max. 5,5 V
Tap = max. 16 4
Wia = max, 60 W
INARD) _ min. 200 kV/us
aTry = max. 300 kV/us
V.S5.W.R. = max. 1,5

tg 2) = max. 150 O

Seal temperature
Température des scellements = max. 150 °C
Temperatur der Einschmelzungen

Typical characteristics
Caracteristiques types

Kenndaten
Vap = 13,5-15 KV
- %% = max. 1 Mc/s%
afy (V.S.W.R. = 1,5) = 35 < 50 Mc/s
itl‘a. 3 = max. 4 Mc/s5 A
4 1) = 0,40-0,25\g
= 2,6- 4,4 mm
Capaclitance Stable range
Capacité Cax = 6 PF Gamme ‘stable Igp = 6-16 4
Kapazitit Stabiler Bereich

192)3)4) see page 6; voir page 10; siehe Seite 14
10.10.1962 772 0614 3.




PHILIPS | 7093

Limiting values (Absolute limits)
Caractéristiques limites (Limites absolues)
Grenzdaten {Absolutwerte)

Each 1limiting value should be regarded independently of
other values, so that under .no circumstances it is per-
mitted to exceed a limiting value whichsoever

Chaque valeur limite doit &tre considérée indépendamment
des gutres valeurs de sorte qu'en aucun cas il est permis
de depasser une valeur limite quelcongue

Jeder Grenzwert gilt unabhingig von anderen Werten, so
dass er unter keinen Umstinden Uverschritten werden darf

Timp = max. 0,4 us

& = max. 0,0003

Vo = max. 5,5V
Tap = max. 16 A
Wia = max. 60 W
N _ min. 200 kV/us
aTry ~ max. 300 kV/us
V.8.¥.R. = max. 1,5

ta 2) = max. 150 °c

Seal temperature
Temperature des scellements = max. 150 °c
Temperatur der Einschmelzungen

Typical characteristics
Caracteristiques types

Kenndaten
Vap(Iap= 12,5 A) = 11,5-13,5 kV
afl _ [¢]
- % = max. 1 Me/s°C
afy (V.S.W.R. = 1,5) = 35 < 50 Mc/s
%§Z 3) = max. 4 Mc/s A
4 = 0,40-0,25XAg
at) = 2,6~ 4,4 mn
Capacitance Stable range
Capacité Cak = 6 pF Gamme stable Iap = 6~16.4
Kapazitidt Stabiler Bereich :

112)3)%) See page 6; voir page 10; siehe Seite 14
24-2.1963 7%2 1657 3.




7093] PHILIPS

Capacitance Stable range
Capacité Cax = 6 DF Gamme stable Iap = 6-16 A
Kapazitdt Stabiler Bereich

Operating characteristics
Caractéristiques d'utilisation

Betriebsdaten 6
ve 5y = 359 359 a v
Tymp = 0,3 0,1 0,02 s

= 0,0002 0,0002 0,0001
Vap = 13,5415 13,515 13,5-15 kv
%%rv1) = 250 250 600 KkV/us
a ) = 2,5 2,5 1,55 mA
Yo - 6,5 6,5 2,5 W
Wop = 32,5 32,5 25 kW

The manufacturer should be consulted whenever it is consid-
ered to operate the magnetron at conditions substantially
different from those given above

I1 faut toujours consulter le fabricant si on veut utiliser
le magnétron sous des condltions notamment différentes de
celles indiquées ci-dessus

Es soll immer den Hersteller zu Rate gezogen werden wenn
man das Magnetron unter wesentlich abweichenden Bedingungen
zu verwenden beabsichtigt

Mounting position: any

Montage s a volonté

Einbau 1 beliebig

Net weight Shipping weight

Poids net 1,9 kg Poids brut 5,8 kg
Nettogewicht Bruttogewicht

Wave guide output system 8
Systeme de sortie a gulde d'ondes RG-96/U °)
Hohlleiterausgangssystem

Wave guide coupling system

Systeme de couplage du gulde d'ondes 7830016 9)
Hohlleiterkupplungssysten

1)5)6)7)8)9) See page 6; voir page 9; siehe Seite 12

938 2738 - Tentative data. Vorliufige Daten 4.
Caracteéristiques provisolires



7093 PHILIPS

Operating characteristics
Caractéristiques d'utilisation

Betriebsdaten
ve 9) = 3,7 &) 3,7 &) 5 7
Timp = 0,3 _ 0,1 0,02 ps
= 0,0002 0,0002 0,0001
Vap = 13,5-15 13,5-15 13,5-15 kV
%N = 250 250 600 kV/ps
15 1) = 2,5 2,5 1,55 mA
lay, = 12,5 12,5 15,5 A
Wo - 8 8 3 oW
Wop = 40 40 30 kW

The ‘manufacturer should be consulted whenever it is con~
sidered to operate the magnetron at conditions substan-
tially different from those. given above

Il faut toujours consulter le fabricant si on veut utiliser
le magnétron gous des conditions notamment différentes de
celles indiquées ci-dessus

Es s0ll immer den Hersteller zu Rate gezogen werden wenn
man das Magnetron unter wesentlich abweichenden Bedin-
gungen zu verwenden beabsichtigt

Mounting position: any

Montage : & volonté

Eindbau : beliebdbig

Net weight Shipping welght

Poids net 1,9 kg - Poids brut 6 kg
Nettogewicht Bruttogewicht

Wave guide output system
Systéme de sortie a guide d'ondes RG-96/U
Hohlleiterausgangssystenm

Wave guide coupling system 8
Systeme de couplage du guide d'ondes 7830016 °)
Hohlleiterkupplungssystem

Cathode connector

Conneécteur de la cathode 55356
Katodenanschluss

5)6)7)8) gee page 6; voir page 10; siehe Seite 14
7Z2 0615 4.




70903 | PHILIPS

Operating characteristics
Caractéristiques d'utilisation

Betriebsdaten
v %) = 78) 3,7 9) 5 v
Timp = 0,3 0,1 0,02 ps
= 0,0002 - 0,0002 0,0001

Vap = 13,5-15 15,5-15 13,5-15 kV

—ﬁ-,fr¥ 250 250 600 kV/us
) = 2,5 2,5 1,55 mA

Iap = 12,5 12,5 15,5 A

Wo = 8 8 3 W

Viop = 40 40 30 kW

The manufacturer should be consulted whenever it is con~
sidered to operate the magnetron at conditions substan-
tially different from those given above

Il faut toujours consulter le fabricant si on veud utiliser
le magnétron gous des condltions notamment différentes de
celles indiquées ci-dessus

Es soll immer den Hersteller zu Rate gezogen werden wenn
man das Magnetron unter wesentlich abweichenden Bedin-
gungen zu verwenden beabsichtigt

Mounting position: any

Montage : a volonté

Einbau : beliebig

Net welght Shipping weight:

Poids net 1,9 ke Poids brut 6 kg
Nettogewicht Bruttogewicht

Wave guide output gystem
Systéme de sortie a guide d'ondes RG-96/T
Hohlleiterausgangssystem

Wave guide coupling system 8
Systeme de couplage du guide d'ondes Z830016 °)
Hohlleiterkupplungssystem

Cathode connector
Connecteur de 1a cathode 55356
Katodenanschluss

For drawing see page 5

Pour le croquls volr page 5
Fiir die Massskizze siehe Seite 5

5)6)7)8) See page 6; voir page 10; siehe Seite 14

722 1387 R
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Operating characteristics
Caractéristiques d'utilisation

Betriebsdaten
Ve 5) = 4,0 ) 4,0 &) 5 v
Timp = 0,3 0,1 0,02 wus
= 0,0002 0,0002 06,0001
vap = 1115‘15)5 1715"13;5 17;5'1315 kV
%‘1’,” = 250 250 600 kV/us
In’) = 2,5 2,5 1,55 mA
lap = 12,5 12,5 15,5 4
Wo = 8 8 5 W
Wop = 40 40 30 kW

The manufacturer should be consulted whenever it is con-
sidered to operate the magnetron at conditions substan-
tially different from those given above

I1 faut toujours consulter le fabricant si on veu} utiliser
le magnétron gous des conditions notamment différentes de
celles indiquées ci-dessus

Es soll immer den Hersteller zu Rate gezogen werden wenn
man das Magnetron unter wesentlich adbweichenden Bedin-
gungen zu verwenden beabsichtigt

Mounting position: any

Montage : a volonté

Einbau : beliebig

Net weight Shipping weight

Poids net 1,9 kg Poids brut 6 kg
Nettogewicht Bruttogewicht

Wave guide output system
Systéme de sortie a guide d'ondes RG-96/0
Hohlleiterausgangssystem

Wave gulde coupling system 8
Systéme de couplage du guide d'ondes 7830016 °)
Hohlleitferkupplungssystem

Cathode connector
Connecteur de la cathode 55356
Katodenanschluss

For drawing see page 5
Pour le croquis voir page 5
Fir die Massskizze siehe Seite 5

5) )7)8) See page 6; voir page 10; siehe Seite 14

722 1658 4.
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The mounting flange and also the waveguide output system
are so made that the magnetron can be used in applications
requiring a pressure seal. They can be maintained at a
pressure of max. 3,1 kg/cm? (45 1bs/sq.in.)

La bride de montage ainsi que le systéme de sortie a guide
d'ondes sontconstruitsde telle fagon que le magnétron peut
8tre utilisé pour des applications ou un_ joint sous
pression est requis. Ils peuvent résister & une pression
de max. 3,1 kg/cm?® {45 1bs/sq.in.

Der lontageflansch und auch das Hohllelterausgangssystem
sind derartig konstruiert dass das Magnetron verwendet
werden kKann wenn eine Abdichtung unter Druck notwendlig
1st. Diese Teile kOnnen einem Druck von max. 3,1 kg/cm?
(45 1bs/sq.in.) widerstehen

Cooling
efroidissement
TrTore —

Kihlung

Under normal operating conditions cooling by a low velocity
airflow isosufficient. If the anode temperature 1s kept
below 150 ~C no additional coollng will be reguired for
the input:terminals

Sous des conditions normales un refroidissement par un
courant d'air léger suffit. Si la température de l'anode
ne dépasse pas 150 ©C un refroidlssement additionnel
des bornes d'entrée ne sera pas nécessaire

Unter normalen Betriebsverhdltnissen geniligt eine Kihlung
mittels eines schwachen Luftstromes. Wenn die Anodentempe-
ratur niedriger als 150 OC gehalten wird.ist keine zusdta-
liche Kihlung der Eingangsanschliisse erforderlich

938 2739 Tentative data. Vorldufige Daten 5.
12.12.1957 Caractéristiques provisoires



PHILIPS 7093

The mounting flange and also the waveguilde output systenm
are so made that the magnetron can be used in applications
requiring a pressure seal. They can be maintained at a
pressure of max. 3.1 kg/cm? (45 1bs/sq.in.)

La bride de montage ainsi que le systéme de sortie a guide
d‘ondes sont constrults de telle fagon que le magnetron
peut €tre utilisé pour des applications ou un joint sous
pression est requis., Ils peuvent résister a une pression
de max. 3,1 kg/cm? (45 1bs/sq.in.)

Der Montageflansch und auch das Hohlleiterausgangssystem
sind derartig konstruiert dass das Magnetron verwendet
werden kann wenn eine Abdichtung unter Druck notwendig ist.
Diese Teile kdnnen einem Druck von max. 3,1 kg/cm2 (45 lbs/
sq.in.) widerstehen

Cooling
Refroidissement
Kihiung

Kihlung

Under normal operating conditions cooling by a low velocity
air flow is sufficient. If the anode temperature is kept
below 150 ©C no additional cooling will be required for
the input terminals

Sous des conditjons normales un refrojdissement par un
courant d'air leger suffit. S1 la temperature de l'anocde
ne depasse pas 150 OC un refroidissement additionnel des
bornes d'entree ne sera pas nécessaire

Unter normalen Betriebsverhdltnissen geniligt eine Kiihlung
mittels eines schwachen Luftstromes. Wenn die Anoden-
temperatur niedriger als 150 ©OC gehalten wird, ist keine
zusdtzliche Kihlung der Eingangsanschliisse erforderlich

4.4.1961 ] 722 0616 5.
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Dimensions in mm
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Cathode connector; connecteur de la cathode; Katodenan-
schluss

The mounting flange and also the waveguide output system
are so made that the magnetron can be used in applications
requiring a pressure seal. They can be maintained at a
pressure of max. 3.1 kg/cm? (45 lbs/sq.in.)

La bride de montage ainsi que le systéme de sortie & guide
d'ondes sont construits de telle fagon que le magnetron
peut €tre utilisé pour des applications ou un joint sous
pression est requis, Ils peuvent résister a une pression
de max. 3,1 kg/cm? (45 1bs/sq.in.)

Der Montageflansch und auch d¢as Hohlleiterausgangssystém
sind derartig konstruiert dass das Magnetron verwendet
werden kann wenn eine Abdichtung unter Druck notwendig ist.
Diese Teile kinnen einem Druck von max. 3,1 kg/cm2 (45 1bs/|
sq.in.) widerstehen

;ooliné
Refroidissement
Kihlung

Under normal operating conditions cooling by a low velocity
alr flow ig sufficient.. If the anode temperature is kepd
below 150 ©C no additional cooling will be required for)
the. input terminals

Sous des conditions normales un refroidissement par un
courant d'air leger suffit. Si la température de l'anode]
ne depasse pas 150 OoC un refroidissement additionnel de
bornes d‘entrée ne sera pas nécessaire

Unter normalen Betriebsverhdltnissen geniigt eine Kiihlun
mittels eines schwachen Luftstromes. Wenn die Anoden-
temperatur niedriger als 150 OC gehalten wird, ist kein
zusatzliche Kiilhlung der EingangsanschliiSse erforderlic

10.10,1962 7Z2 1388 5.
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Pages 6-8 1n English
Pages 9-11 en Frangais
Seiten 12-14 auf deutsch

Notes from foresoing pages
1)See definitions on page 7

2)’I‘o ve measured on the anode block between the second and
the third cooling fin

3)Change of frequency with anode current (pushing figure)

4)Distance of voltage standing wave minimum (outside the
tube) from reference plane A (see page 2) toward load,
expressed in wave-lengths of the wavegulide. Measured with
a standard cold test technique at the frequency of the
oscillating magnetron operating into a matched load

S)Tolerancesof‘V’r are +10 % and -5 % of the indicated values

6)The heater voltage must be reduced from 4 V to the indi-
cated value immediately after switching on high voltage
when the magnetron starts oscillating

?)Diode current suppressed by a suppressor voltage of
about +300 V on the cathocde with respect to anode

8)Rectangular wavefuide (RETMA designation WR28, British
designation WG22) with outside dimensions 0.36" x 0.22"

9)American reference drawing number AS-2092. To facilitate
this coupling components Z830017 and 2830019 are fixed
permanently to the tube

1O)Inscr1ption of serial number

11)The axls of the common cathode-heater terminal is within a
radius of 1.5 mm from the centre of the mounting plate.
The eccentricity of the axis of the inner cylinder of the
heater terminal with respect to the axils of the outer
8y};?der of the common cathode-heater terminal is max.

. om

Qpgrating notes
Pressurizing

The magnetron need nct be pressurized when operating at
atmospheric pressure

Starting new magpetrons

This magnetron is provided with a getter. Owing to this.
ageing of a new magnetron or of a magnetron that has been
idle or stored for a period of time, will not be necessary
in many cases. If, however, the magnetron is taken into
operation and some sparking and instability occur inciden-
tally, it is recommended to raise gradually the anode volt-
age - starting at low values - and to operate the magnetron
with reduced input during 15 to 30 minutes. After this
period sparking usually ceases

938 2740 Tentative data. Vorldufige Daten . 6.
Caractéristiques provisoires
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Pages 6~9 1in knglish
Pages 10-13 en Tfrangais
Seiten 14-~17 auf deutsch

Notes from foregoing pages

Timp = 0.1 psec. or 0.3 usec. See definitions page 8.

to be measured on the anode block between the second and
the third cooling fin

Change of frequency -with anode current (pushing figure)

Distance of voltage standing wave minimum (outside the
tube) from reference plane A (see page 2), expressed in
wave-lengths of the waveguide. Measured with a standard
cold test technique at the frequency of the oscillating
magnetron operating into a matched load

Tolerances of Vy are +10 % and -5 % of the indicated
values

The heater voltage must be reduced from 5 V to the
indicated value immediately after switching on high
voltage when the magnetron starts oscillating

Diode current suppressed by a suppressor voltage of
about +300 V on the cathode with respect to anode

American reference drawing number AS-2092, To facil-
itate this coupling components 2830017 and Z830019 are
fixed permanently to the tube

inscription of serial number

The axis of the common cathode-heater terminal is
within a radius of 1.5 mm from the centre of the moun-
ting plate. The eccentricity of the axis of the inner
cylinder of the heater terminal with respect to the
axis of the inner.cylinder of the common cathode-heater
terminal is max. 0.125 mm

Centre of waveguide

7Z2 0617 6.
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Pages 6-9 in English
Pages 10-13 en frangais
Seiten 14~17 auf deutsch

Notes from foregoing pages

Timp = 0.1 psec. or 0.3 usec. See definitions page 8.

to be measured on the anode block between the second and
the third cooling fin

Change of frequency with anode current (pushing figure)

Distance of voltage standing wave minimum (outside the
tube) from reference plane A (see page 2), expressed in
wave-lengths of the waveguide, Measured with a standard
cold test technigue at the frequency of the oscillating
magnetron operating into a matched load

Tolerances of Vy are +10 % and ~5 % of the indicated
values

The heater voltage must be reduced from 5 V to the
indicated value immediately after switching on high
voltage when the magnetron starts oscillating

Diode current suppressed by a suppressor voltage of
about +300 V on the cathode with respect to anode

American reference drawing number AS-2092. To facil-
itate this coupling components Z830017 and 7830019 have
been fixed permanently to the tube

inscription of serial number

The axis of the common cathode-heater terminal is
within a radius of 1.5 mm from the centre of the moun-
ting plate., The eccentricity of the axis of the innér
cylinder of the heater terminal with respect to the
axis of the inner cylinder of the common cathode-heater
terminal is max. 0.125 mm

1) Centre of waveguide

722 1385 6.
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The negative high-voltage pulse should be applied to the
common cathode-heater terminal

If no load-isolater is inserted between the magnetron and
the transmission line, the latter should be as short as
possible to prevent long-line effects. Under no circum-
stances should the magnetron be operated with a voltage
standing wave ratio of the load exceeding 1.5. A ratlo
kept near unity will benefit tube life and reliability

The modulator must be so designed that, if arcing occurs,
the energy per pulse delivered to the magnetron does not
considerably exceed the normal energy per pulse

It is required to bypass the magnetron heater with a 1000 V

rated capacitor of minimum 4000 pF directly across the
heater terninals

Pulse_characteristics and definitions

The smooth peak value (100 %) of a pulse is the maximum
value of a smonth curve through the average of the fluctu~
ation over the top portion of the pulse as shown below

- e

The rate of rise of anode voltage(%%rv)is defined by the
steepest tangent to the leading edge€ of the voltage pulse
above 80 % of the smooth peak value. Any capacitanceused
in viewing system shall not exceed 6 pF. For calculation
of the rate of rise of anode voltage thesmooth peak value
must be taken as 15 kV

The pulse duration (Timp) is defined as the time interval
between the two points on the current pulse at which the
current is 50 % of the smooth peak current. The pulse
current ripple, the maximum deviation from the smooth peak
current over the top portion of the pulse, must be kept as
small as possible to avoid unwanted pushing effects

The current pulse must be sensibly square to prevent fre-
quency modulation and must be free from irregularities on
the leading edge of the pulse. The spike on the top portion
of the pulse must be small. Otherwise the peak pulse current
will be large and life of the magnetron will be impaired

Storaere, handling

In handling the magnetron, it should never be held by the
cathode assembly. Rough treatment of the metal envelope
and of the cooling fins may impair the electrical charac-
teristics or may result in loss of vacuum

938 2741 Tentative data. Vorldufige Daten 7.
12.12.1957 Caractéristiques provisocires
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MOUNTING

Mounting of the magnetron should be accomplished by
means of its mounting flange. The tube should in no case
be supported by the coupling to the waveguide output
flange alone.

It is required to use non-magnetic tools during instal-
lation.

The opening in the output flange should be kept closed
by the dust cover until the tube is mounted into the
equipment. )

Before putting the magnetron into operation, the user
should make sure that the output waveguide is entirely
clean and free from dust and moisture.

PRESSURE

The magnetron need not be pressurized when operating
at atmospheric pressure.

Operation at pressures lower than 45 cm of Hg may result
in arcover with consequent damage to the tube

The mounting flange and also the waveguide output flange
are made so that the magnetron can be used in applications
requiring a pressure seal. They can be maintained at a
pressure up to 3.1 kg/cm2 (45 1lbs/sq. in.).

LIFE

¥agnetron life depends on the operating conditions and
1s expected to be longer at shorter pulse lengths.

STARTING A NEW MAGNETRON

The magnetron is provided with a getter. Owing to this
ageing of a new magnetron or of a magnetron that has been
idle or stored for a period of time, will not be necessary
in many cases. If, however, the magnetron 1s taken into
operation and some sparking and instability occur inciden-~
tally it is recommended to raise gradually the anode
voltage -starting at low values- and to operate the mag-
netron with reduced input during 15 to 30 minutes. After
this period sparking usually ceases.

4.4.1961 722 0618 7.




PHILIPS 7093

MOUNTING

Mounting of the magnetron should be accomplished by
means of its mounting flange. The tube should in no case|
be supported by the coupling to the waveguide output
flange alone.

1 It is required to use non-magnetic tools during instal-
ation.

The opening in the output flange should be kept closed|
by the dust cover until the tube 1s mounted into the
equipment. ’ .

Before putting the magnetron into operation, the user|
should make sure that the output waveguide is entirely
clean and free from dust and moisture.

PRESSURE

The magnetron need not be pressurized when operating
at atmospheric pressure.

Operation at pressures lower than 45 cm of Hg may result
in arcover with consequent damage to the tube

The mounting flange and also the waveguide output flange
are made so that the magnetron can be used in applications
requiring a pressure seal. They can be maintained at a
pressure up to 3.1 kg/cm? (45 1bs/sq. in.).

LIFE

Magnetron life depends on the operating conditions and
is expected to be longer at shorter pulse lengths.

STARTING A NEW MAGNETRON

The magnetron is provided with a getter. Owing to this
ageing of a new magnetron or of a magnetron that has been
idle or stored for a period of time, will not be necessary
in many cases. If, however, the magnetron 1s taken into
operation and some sparking and instability occur inciden-
tally it is recommended to raise gradually the anode
voltage -starting at low values- and to operate the mag-
netron with reduced input during 15 to 30 minutes, After
this period sparking usually ceases.

2.2.1963 722 0618 Te
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In storage a minimum distance of 15 cm (6 inches) should be
maintained between the packaged magnetrons to prevent the
decrease of field strength of the magnetron magnet due to
the interaction with adjacent magnets. Magnetic materials
should be kept away from the magnet a distance of at least
5 cm (2 inches) to avoid sharp mechanical shocks to the
magnet. For this reason 1% 1s required to use non-magnetic
tools during installation

Befare putting the magnetron into operation, the user should
make sure that the output window is entirely free from dust
or moisture

DIAGRAM

The performance chart of an average magnetron 7093 is given
on page A. The magnetron is operated into a matched load.
The chart shows peak anode voltage, peak power output and
efficiency as a function of peak anode current

938 2742 Tentative data. Vorliufige Daten 8.
Caractéristiques provisoires
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CIRCUIT NOTES

a. The negative high voltage pulse should be applied to
the common cathode-heater terminal

b. If no load isolator is inserted between the magnetron
and the transmission line, the latter should be as
short as possible to prevent long-line effects. Under
no circumstances should the magnetron be operated with
a voltage standing wave ratio of the load exceeding
1.5 A ratio kept near unity will benefit tube 1life
and reliability -

c. The modulator must be so designed that, if arcing
occurs, the energy per pulse delivered to the magnetron
does not considerably exceed the normal energy per pulse

d. In order to prevent diode current from flowing during
the interval between two pulses and to minimize un-~
wanted nolse during the region of the voltage pulse
where the anode voltage has dropped below the value
required to sustain oscillation, the trailing edge of
the voltage pulse should be as steep as possible and
the anode voltage should be prevented from becoming
positive at any time in the interval between two pulses

e. It 18 required to bypass the magnetron heater with a
1000 V rated capacitor of minimum 4000 pF directly
across the heater terminals.

PULSE CHARACTERISTICS AND DEFINITIONS

The smooth peak value (100 %) of a pulse is the maximum|
value of a smooth curve through the average of the fluc-
tuation over the top portion of the pulse as shown below

The rate of rise of anode voltage (z$¥;) is defineda by

the steepest tangent to the leading edge of the voltage
pulse above 80 % of the smooth peak value. 4ny capacitance
used in a removable viewing system shall not exceed 6 pF.
For calculation of the rate of rise of anode voltage the
smooth peak value must be taken as 14.25 kV.

The pulse duration (Timp) 1s defined as the time inter-
val between the two points on the current pulse at which
the current is 50 % of the smooth peak current

7Z2 0647 8.
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CIRCUIT NOTES

The negative high voltage pulse should be applied to

the common cathode~heater terminal

b. If no load isolator is inserted between the magnetron
and the transmission line, the latter should be as
short as possible to prevent long-line effects. Under
no circumstances should the magnetron be operated with|
a voltage standing wave ratio of the load exceeding
1.5. A ratio kept near unity will bvenefit tube life
and reliability

¢. The modulator must be so designed that, if arcing
occurs, the energy per pulse delivered to the magnetron
does not considerably exceed the normal energy per pulse

d. In order to prevent diode current from flowing during
the interval between two pulses and to minimize un-
wanted noise during the region of the voltage pulse
where the anode voltage has dropped below the value
required to sustain oscillation, the trailing edge of
the voltage pulse should be as steep as possible and
the anode voltage should be prevented from becoming
positive at any time in the interval between two pulses

e. It 1s required to bypass the magnetron heater with a

1000 V rated capacitor of minimum 4000 pF directly

across the heater terminals,

5]

PULSE CHARACTERISTICS AND DEFINITIONS

The smooth peak value (100 %) of a pulse is the maximum
value of a smooth curve through the average of the fluc-
tuation over the top portion of the pulse as shown below

The rate of rise of anode voltage (Zﬁgg) is defined by

the steepest tangent to the leading edge of the voltage
pulse above 80 % of the smooth peak value. Any capacitance
used in a removable viewing system shall not exceed 6 DpF.
For calculation of the rate of rise of ancde voltage the
smooth peak value must be taken as 12.5 kV.

The pulse duration (Timp) 1s defined as the time inter-~
val between the two points on the current pulse at which
the, current is 50 % of the smooth peak current

722 1659 8,
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Notes de s _précéde,

Y)Voir définitions sur page 10

JA mesurer sur 1'anode entre la deuxiéme et 1a troisiéme
allette de refroidissement

3)Le changement de la fréquence avec le courant anodique
(pushing figure)

)Distance entre le minimum de 1l'onde stationnaire de la
tension (hors du tube) et le plan de référence A (voir
page 2). exprimée en longueurs d'onde du guide d'ondes.
Mesuree avec une technigue de mesure froide standardisee,

a la fréquence du magnétron oscillant a charge adaptée.

5)Les tolerances de Vr sont de +10 % et de -5 % des valeurs
indiquées

}JLa tension de chauffage doit étre réduite de 4 V 3 la
valeur indiquée 1mmediatement aprés 1'application de la
haute tension quand le magnétron commence a osciller

)Le courant de diode suppressé par une tension de .Suppres-~
sion d'environ +300 V sur la cathode par rapport a 1'anode

Guide d'ondes rectangulaire (désignation RETMA WR28,
deséﬁnat%on Anglaise WG22) avec dimensions extérieures de
0,36" x 0,22"

9)Numero de référence du desgin Américain AS-2092. Pour
faciliter ce couplage les pieces 2830017 et Z830019 sont
fixées a demeure au tube

]O)Inscription du numéro de série

)L axe de la borne commune cathode-filament est au-dedans
d'un rayon de 1,5 mm du centre de la plaque de montags
L'excentricité de 1'axe du cylindre interieur de la borne
de filament par rapport & 1'axe du cylindre extérieur
de la borne commune cathode-filament est de 0,125 mm
au max.

8)

Remarques sur le fonctionnement

19 essi

Le magnétron n'a pas besoin 4° 8tre mis sous pression quand
i1 fonctionne & la pression atmosphérique

M n_ser 'un _magnétro u

Ce magnetron contlent un getter. Grice a ceci, le vieillis-
sement d'un magnétron neuf ou d'un magnétron qui est resté
inactif ou en magasin pendant un certain temps, sera in-
utile dans la plupart des cas. Si cependant, le magnétron
est mis en service et qu'il se produit des arcs et de 1'in-
stabilité, 11 est recommandé d'augmenter graduellement la
tension anodique - commengant a des valeur basses - et de
faire fonctionner le magnétron avec une puissance d'entrée
reduite pendant 15 a 30 minutes. Apres cette période le mag-
nétron fonctionnera stable généralement

938 2743 Tentative data. Vorldufige Daten 9.
12.12.1957 Caractéristiques provisoires
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PULSE CHARACTERISTICS (continued)

The current pulse must be sensibly square and the ripple
over the top portion of the current pulse must be as small
as possible to avoid unwanted frequency modulation due to
pushing effects
The spike on the top portion of the pulse must be small
to avoid excessive peak pulse current. The leading edge
of the pulse must be free from irregularities.

STORAGE, HANDLING

In handling the magnetron, it should never be held by
the cathode assembly. Rough treatment of the metal envel-
ope and of the cooling fins may impair the electrical
characteristics or may result in loss of vacuum

In storage a minimum distance of 15 cm (6 inches) should
be malntained between the packaged magnetrons to prevent
the decrease of field strength of the magnetron magnet due
to the interaction with adjacent magnets. If the magne-
trons are stored in thelr original wooden box, no special
precautions need to be taken with regard to the proper
distance between magnets.

Magnetic materials should be kept away from the magnet a
distance of at least 5 cm (2 inches)to avoid sharp mechan-
ical shocks to the magnet.

4.4.1961 722 0648 9.
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PULSE CHARACTERISTICS ({continued)

The current pulse must be sensibly square and the ripple
over the top portion of the current pulse must be as small
as possible to avoid unwanted frequency modulation due to
pushing effects
The spike on the top portion of the pulse must be small
to avoid excessive peak pulse current. The leading edge
of the pulse must be free from irregularities,

STORAGE, HANDLING

In handling the magnetron, it should never be held by
the cathode assembly. Rough treatment of the metal envel-
ope and of the cooling fins may Impair the electrical
characteristics or may result in loss of vacuum

In storage a minimum distance of 15 cm (6 inches) should
be maintained between the packaged magnetrons to prevent
the decrease of field strength of the magnetron magnet due
to the interaction with adjacent magnets. If the magne-
trons are stored in their original wooden box, no special
precautions need to be taken with regard to the proper
distance between magnets.

Magnetic materials should be kept away from the magnet a
distance of .at least 5 cm (2 inches) to avoid mechanical
shock to the magnet

10.10.1962 772 1386 9.
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Remarques sur le circuit

Ltimpulsion H.T. négative doit &tre appliquée sur la borne
commune cathode-filament

] Si aucun guide unldirectionnel (load isolator) n'est
introduit entre le magnétron et la ligne de transmission,
cette derniere doit Etre aussi courte que possible pour
éviter les effets de lignes- longues. En aucun cas on ne
dolt faire fonctionner 1le magnetronavec un taux d'ondes
stationnaires de la charge depassant 1,5.Un taux volsin
de 1 sera favorable a la vie du tube ef a sa sécurité

Le modulateur doit &tre congu dé telle fagon gue, si un

arc se prodult, 1'énergie par impulsion fournie au magné-~
tron ne dépasse pas considérablement 1'ériergie normale par
impulsion

I1 est nécessaire de shunter le filament du magnetron avec
un condensateur de 4000 pF et 1000 V nominal, placé direc-
tement aux bornes du filament

Caractéristiques et définitions des impulsiong

La valeur de créte réguliére (100 %) d'une impulsion est
la valeur maximum d4'une courbe reguliere passant par la
moyenne de la fluctuation a la partie supérieure de 1'im-
pulsion comme indiqué ci-dessous

R ——

Le taux 4'accroissement de la tension anodique (—y
déterminé par la tangente la plus raide de 1'1mpu1§P% de
tension au dessus de 80 % de la valeur de créte réguliére.
Chague capacité utilisée dans le systéme de vision ne doit
pas dépasser 6 pF. Pour le calcul du taux d'accroisse-
ment de la tension anodique on doit partir d'une valeur de
créte réguliere de cette tension de 15 kV

La durée de 1'impulsion (Timp) est définie comme 1'inter-
valle de temps entre les deux points sur 1'impulsion de
courant auxquels le courant est de 50 % de la valeur maximum
de la courbe reguliere. L'ondulation de 1l'impulsion de
courant c.-&-d.1adéviation maximum de la courbe de courant
réguliere passant par la partie superieure de 1'impulsion,
doit étre aussi faible que possible pour éviter des effets
d'entrainement inconvenables

L'impulsion de courant doit &tre sensiblement carrée pour
empécher la modulation de fréquence. De plus elle doit &tre
exempte d'irrégularités sur le bord avant de 1' impulsion.

938 2744 Tentative data. Vorldufige Daten 10.
Caracteéristiques provisoires
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Notes des pages précédentes

) Timp = 0,7 wsec ou 0,3 usec, Voir définitions page 12

A mesurer sur 1'anode entre la deuxiéme et la troisiléme
ailette de refroidissement,

3) Le changement de la fréqdence avec le courant anodique
(pushing figure

4) Distance entre le minimum de 1'onde stationnalre de la
tension (hors du tube) et le plan de référence A (voir
page 2), exprimée en longueurs d'onde du guide d’ondes.
Mesuree avec une technigue de mesure frqide standardisee,
a la fréquence du magnétron oscillant a charge adaptée.

%) Les tolérances de V¢ sont de +10 % et de -5 % des valeurs
indiquées

La tension de chauffage doit étre réduite de 5 V a la
valeur indiquée immedlatement apres 1' applicgtion de la
haute tension quand le magnétron commence a osciller

7) Le courant de diode suppresse par une tension de suppres:
sion d'enviren 4300 V sur la cathode par rapport a
1'anode

8) Numéro de référence du dessin américain AS~2092. Pour
faciliter ce couplage les pieces 7830017 et 7830019 sont
fixées a demeure au tube

2

~

Inscription du numéro de série

TO)L'axe de la borne commune cathode-filament est au-
dedans d'un rayon de 1,5 mm du centre de la plaque de
montage. L'excentricité de 1l'axe du .Cylindre interieur
de la borne de filament par rapport a ltaxe du cylindre
interieur de la borne commune cathode-Tilament est gde

0,125 mm au max.

1)Centre du quide d'ondes

772 0649 10.
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Notes des pages précédentes

Timp = 0,1 psec ou 0,3 psec, Voir définitions page 12

A mesurer sur l'anode entre la deuxiéme et la troisiéme
ailette de refroidissement

Le changement de la fréquence avec le courant ancdique
(pushing figure)

Distance entre le minipum de 1'onde stationnaire de la
tension (hors du tube) et le plan de référence A (voir
page 2), exprimée en longueurs d'onde du guide 4' ondes.

Mesurée avec une technigue de mesure frqide standardisée,
a la fréquence du magnétron oscillant a charge adaptée.

Les tolérances de V¢ sont de +10 % et de -5 % des valeurs
indigquées

La tension de chauffage doit &tre réduite de 5 V 3 1la
valeur indiquée 1mmed1atement apres 1'application de la
haute tension quand le magnétron commence a osciller

Le courant de diode suppresse par une tension de suppres:
sion d'environ +300 V sur la cathode par rapport a
1'anode

Numéro de référence du dessin américain AS~-2092. Pour
faciliter ce couplage les pieces 2830017 et 7830019 sont
fixées a demeure au tube

Inscription du numéro de série

L'axe de 1la borne commune cathode-filament est au-
dedans d'un rayon de 1,5 mm du centre de la plague de
nontage. L'excentricite de 1'axe du cylindre interieur
de la borne de filament par rapport & 1'axe du cylindre
intérieur de la borne commune cathode-filament est de
0,125 mm au max.

""Ycentre du quide d'ondes

722 0649 10.
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La pointe sur la partie superieure de 1'impulsion doit étre
petite afin de ne pas gener 1la durée de vie du magnétron
par un grand courant de créte de 1'impulsion

Magasinage, manipulation

Pour manipuler le magnétron, on ne doit jamails le tenir par
1'ensemble de la cathode. Un mauvais traitement de 1'en-
veloppe metalllque et des ailettes de refroldissement peut
géner les caractéristigques électrigues ou déterminer une
perte de vide. Pour le magasinage, on doit maintenir une
distance minimum de 15 cm entre les magnétrons emballés pour
éviter la diminution du champ de 1'aimant du magnétron par
suite de 1l'interaction avec les aimants adjacents. Les
matériaux magnetiques doivent &tre eloignes de 1'almant
d'une distance d'au moins 5 cm pour éviter des chocs méca-
niques sur l'aimant. Pour cette raison, il est nécessaire
d'utiliser des outils non-magnétiques pendant 1'installa-
tion

Avant de mettre en service le magnétron, l'operateur doit
s'assurer que la fenétre de sortie est entigrement exempte
de poussiere et d'humidité

QGraphique

La page A donne le roseau caractéristijue d'un magnétron
moyen type 7093. Le magnétron fonctionne dans une charge
adaptee Le graphique montre la tension anodique de créte,
la puissance de sortie de créte et le rendement en fonction
du courant anodigue de créte

938 2745 Tentativg data. Vorldufige Daten 1.
12.12.1957 Caractéristiques provisoires
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MONTAGE

Le magnétron doit étre monté au moyen de sa bride de
montage. En aucun cas le tube ne doit &tre supporté seule-
ment par le couplage avec la bride de sortie du guide
4 'ondes. R

I1 est nécessaire d'utiliser des outils non-magnetiques
pendant 1'installation

L'ouverture dans la brlde de sortie doit étre protegee
par son couvercle jusqu' a ce que le tube est monté dans
1'équipement.

Avant de mettre en service le magnétron 1'operateur doit
s'assurer que la fenétre de sortie est entierement exempte
de poussieére et d'humidité.

PRESSION

Le magnétron n'a pas besoin d'étre mis sous pression
quand il fonctionne g la pression atmospherlque. .

Le fonctionnement a des pressions inférieures a 45 cm
de Hg peut entrainer la production d'un arc déterminant
un endommagement du magnetron

La bride de montage ainsi qua la bride de sortie du
guide d'ondes sont construites de telle fagon que le
magnétron peut &tre utilisé pour des applications ou un
Joint sous pression est requis. Les brides peuvent résis-
ter a une pression de 3,1 kg/cm? au max.

DUREE DE VIE

La durée de vie du magnetron depend des conditions de
fonctionnement. En general, la durée de vie sera plus
longue pour des durées d'impulsion plus courtes

MISE EN SERVICE D'UN MAGNETRON NEUF

Le magnétron contient un getter. Gréce a ceci, le vieil-
lissement d'un magnétron neuf ou d'un magnetron qui est
resté inactif ou en magasin pendant un certain temps, sera
inutile dans la plupart des cas. 51 cependant, le magnétron
est mis en service et qu'il se produit des arcs et de 1'in-
stabilité, 1l est recommandé d'auvgmenter graduellement la
tension anodique -commengant a des valeurs basses- et de
faire fonctionner le magriétron avec une puissance, d'entrée
redu1te pendant 15 a 30 minutes, Apres cette période le
magnétron fonctionnera stable généralement

4.1961 722 0650 i1,



7093] PHILIPS

n v A

1)Siehe Definitionen auf Seite 13

2)Zu Messen an der Anode zwischen der zwelten und der
dritten Kihlrippe

3)Frequenzénderung beil Verdnderung des Anodenstromes
(Pushing figure)

4)Entfernung zwischen dem Stehwellenminimum der Spannung
(ausserhalb der Réhre) und der Bezugsebene A (siehe
Seite 2). angegeben in Wellenldngen des Hohllelters.
Gemessen mit einer standardisierten Kaltprifungstechnik
bei der Fregquenz des oszillierenden Magnetrons beil
Betrieb mit einer angepassten Belastung

5)Die Toleranzen von Vr sind +10 % und -5 % der angegebenen
Werte

)Die Heilzspannung muss sofort nach Einschalten der Hoch-
spannung. wenn das Magnetron zu oszillieren anfédngt, von
4 V auf den angegebenen Wert reduziert werden

7)Diodenstrom unterdriickt mittels einer Unterdrickungs-
spannung von etwa +300 V an der Katode in Bezug auf
die Anode

8)Rechteckiger Hohlleiter (RETMA Bezeichnung WR28, englische
Bezeichnung WG22) mit auswendigen Abmessungen von
0,36" x 0,22"

9)Referenznummer der amerikanischen Skizze AS-2092. Um
dlese Kupplung zu erleichtern sind die Telle 2830017
und Z830019 fest mit der Rohre verbunden

1O)Aufschrift der Serilennummer

11)Die Achse des gemeinsamen Katoden-Heizfadenanschlusses
liegt innerhald eines Halbmessers von 1,5 mm vom Zentrum
der Montageplatte
Die Exzentrizit&t der Achse des Innenzylinders des Heiz-
fadenanschlusses in Bezug auf die Achse des Aussen-
Zylinders des gemeinsamen Katoden-Heizfadenanschlusses ist
max. 0,125 mm

Betriebshinwelse

Druck

Wenn das Magnetron bel Atmosphdrendruck arbelitet, 1ist
Druckgasfiillung nicht erforderlich

a ry

Dieses Magnetron ist mit einem Getter versehen. Dadurch
eribrigt sich in vielen Fdllen das Altern neuer Dbzw.
solcher Magnetrons. die eine Zeltlang unbenutzt lagerten.
Zeigen sich Jedoch nach Inbetriebnahme des Magnetrons
gelegentlich Uberschlédge und Instabilitédt, so empfiehlt
es sich, dle Anodenspannung - beginnend bei niedrigen
Werten - allméhlich zu steigern und etwa 15 bis 30 Minuten
mit verminderter Eingangsleistung zu arbeiten. Nach dieser
Einbrennperiode verschwinden die Uberschlége gewohnlich

938 2746 Tentative data. Vorldufige Daten 12.
Caractéristiques provisoires.
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REMARQUES SUR LE CIRCUIT

L'impulsion H.T. négative doit &tre appliquée sur 1a
borne commune cathode-filament

51 agucun guide unidirectionnel (1oad isolator) n'est
introduit eptre le magnetron et la ligne de transmission,
cette derniere doit étre aussi courte que possible pour
éviter les effets de lignes- longues. En aucun cas on ne
doit faire fonctionner le magnetron avec un taux d'ondes
stationnaires de la charge depassant 1,5. Un taux volsin
de 1' unité sera favorable a la vie du tube et a sa
sécurité

Le modulateur doit étre congu de telle maniere que, si
un arc se produit, 1'énergie par Aimpulsion fournie au
magnétron ne dépasse pas considérablement 1'énergie
normale par impulsion

Pour prévenir un courant de dicde pendant 1'intervalle
entre deux impulsions, et pour réduire le bruit 1nde~
sirable pendant la partie de 1l'impulsion de tension ou
la tension anodique a décru au-dessous de la valeur
nécessaire pour entretenir 1' oscillation, 1l'affai-
blissement de l'impulsion de tension doit étre aussi
rapide que possible et la tenslon anodique ne doit pas
devenir positive a quelque instant pendant l'intervalle
entre deux limpulsions

Le filament du magnétron doit &tre shunté par un con-
densateur de 4000 pF au min. (1000 V) directement aux
bornes du filament.

CARACTERISTIQUES ET DEFINITIONS DES IMPULSIONS

La valeur de créte réguliere (100 %) d'une impulsion est

la valeur maximum 4&'une cqQurbe reguliere passant par 1s
moyenne de la fluctuation a la partie supérieure de 1'im-
pulsion comme indigqué ci~dessous

772 0651 12,
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Schaltungshinweise

Der negative Hochspannungsimpuls ist an den gemeinsamen
Katoden/Heizfadenanschluss anzulegen

Wird kein Einrichtungsleiter (load isolator) zwischen
Magnetron und Ubertragungsleitung eingefiigt, so ist letztere
zur Vermeidung von "Langleitungseffekten" méglichst kurz
zu halten. Auf keipen Fall darf das Magnetron mit einem
Stehwellenverhsltnis der Belastung von mehr als 1,5 be-
trieben werden. Ein dem Wert 1 mbglichst welt angendhertes
Stehwellenverhdltnis ist in Bezug auf Lebensdauer und Zu-
verlédssigkeit der Rohre giinstig

Der Modulator ist so zu konstruieren, dass bei Uberschldgen
die pro Impuls zugefiihrte Energie die normale Impulsenergle
nicht wesentlich Ubersteigt

Der Helzfaden muss unmittelbar an den Kontakten mit eirem
Kondensator von mindenstens 4000 pF (Prifspannung 1000 V)
tiverbriickt werden

ulsdaten und Definitionen

Der gegldttete Wert (100 %) eines Impulses ist der Maximal-
wert einer Kurve gezogen durch das Mittel der Kopflinien-
welligkeit wie unten angegeben

50%~f - —mm-m = o

T
Die Stirnsteilheit der Anodenspannung (é— 1st bestimmt
mittels der steilsten Tangente an der @3; erflanke des
Spannungsimpulses oberhalb 80 % der geglitteten Xurve.
Jede in dem Bildsystem verwendete Kapazitdt soll den Wert
von 6 pF nicht iiberschreiten. Fir die Berechnung der Stirn-
steilhelt der Anodenspannung soll der geglittete Wert dleser
Spannung auf 15 kV angenommen werden

Die Impulsdauer (Tim%B ist definiert als das Zeitintervall
zwischen den belden Punkten auf dem Stromimpuls, wo der
Strom 50 % des max. Wertes der geglidtteten Kurve betrigt

Die Welligkeit des Stromimpulses d.h. die maximale Ab-
welchung vom maximalen Wert der geglitteten Stromkurve
muss zur Vermeidung von unerwinschter Verstimmung (pushing
effects) mbglichst klein gehalten werden. Um Freguenz-
modulation zu vermeiden, wmuss der Stromimpuls mdglichst
Rechteckform besitzen und darf an der Vorderflanke keine
Unregelmidssigkeiten aufweisen. Etwaige in der Impulskopf-
linie auftretende Uberschwingspitzen sollen klein sein ;
andernfalls ergivdt sich ein grosser Impuls-Spitzenstrom
und damit eine verringerte Lebensdauer des Magnetrons

T

938 2747 Tentative data. Vorléufige Daten 13.
12.12.1957 Caractéristiques provisoires
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CARACTERISTIQUES DES IMPULSIONS (Suite)

Le taux d'accroissement de la tencion anodique A%V est

déterminé 4 partir de la tangente 1la plus raide de 1'1m-
pulsion de tension au dessus de 80 % de la valeur de créte
réguliere. Chaque capacite utilisée dans un systeme amovidle
de vision, ne doilt pas dépasser 6 pF. Pour le calcul du
taux 4’ accroissement de la tension apodique, il faut ad-
mettre que la valeur de créte reguliere est de 14,25 kV.

la durée d'impulsion (Timp) est définie comme 1'inter-
valle de temps entre les deux points sur l'impulsion de
courant auxquels le courant est de 50 % de la valeur
maximum de la courbe reguliere

L'impulsion de courant doit &tre sensiblement carrée et
1'ondulation 34 la partie supérieure de l'impulsion dolt
étre aussi faible que possible pour empecher la modulation
de fréguence. lLa pointe sur la partie supérieure de 1'im-
pulsion doit étre petite pour éviter un grand courant
de créte de 1'impulsion. Le bord avant de l'impulsion doit
&tre exempte d'irrégularités.

MAGASINAGE, MANIPULATION

Pour manipuler le magnétron, on ne doit jamais le tenir
.par l'ensemble de la cathode. Un mauvais -traitement de
l'enveloppe metallique et des ailettes de refroidissement
peut géner les caractéristiques électriques ou déterminer|
une perte de vide, Pour le magasinage, on dolt ‘maintenir
une distance minimum de 15 cm entre les magnetrons pour
éviter la diminution du champ de 1'aimant du magnétron par
suite de l'interaction avec les ajmants adjacents,
51 les magnétrons sont emmagasinés dans leurs boites de
bols originelles, il ne faut pas prendre des precautions
spéciales au regard de la distance convenable entre les|
almants. |

Les matériaux magnétiques doivent &tre eloignes de 1'ai-
mant d'une distance d'au moins 5 cm pour éviter des chocs
mécaniques sur 1'aimant.

4.4.1961 722 0652 13.
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CARACTERISTIQUES DES IMPULSIONS (Suite)

Le taux d'accroissement de la tenslon anodique A$V est
rv

déterminé 4 partir de la tangente la plus raide de 1'im-
pulsion de tension au dessus de 80 % de la valeur de créte
réguliere. Chaque capacite utilisée dans un systeme amovible
de vision, ne doit pas dépasser 6 pF. Pour le calcul du
taux d'accroissement de la tension anodique, il faut ad-
mettre que la valeur de créte reguliere est de 12,5 kV.

La durée d'impulsion (Timp) est définie comme 1'inter-
valle de temps entre les deux points sur 1'impulsion de
courant auxquels le courant est de 50 % de la valeur
maximum de la courbe reguliere.

L'impulsion de courant doit &tre sensiblement carrée et
1'ondulation a la partie supérieure de 1l'impulsion doit
étre gussi faible que possible pour empécher la modulation
de fréquence. La pointe sur la partie supérieure de 1'im-
pulsion doit &tre petite pour éviter un grand courant
de créte de 1'impulsion. Le bord avant de 1l'impulsion doit
&tre exempte d'irrégularités.

MAGASINAGE, MANIPULATION

Pour manipuler le magnétron, on ne deit jamais le tenir

par l'ensemdle de la cathode. Un mauvais traitement de
1'enveloppe metallique et des allettes de refroidissement
peut géner les caractéristiques électriques ou déterminer
une perte de vide. Pour le magasinage, on dolt maintenir
une distance minimum de 15 cm entre les magnetrons pour|
éviter la diminution du champ de l'aimant du magnétron par
suite de l'interaction avec les ajmants adjacentg.
51 les magnétrons sont emmagasinés dans leurs boites de
bois originelles, 11 ne faut pas prendre des precautions
spéciales au regard de la distance convenable entre les
aimants.

Les matériaux magnetiques doivent étre eloignes de 1'ai-
ngnt d'une distance d'au moins 5 cm pour éviter des chocs
mécaniques sur 1'aimant.

2. 2.1963 722 1650 13,
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Lagerung, Behandlung

Das Magnetron darf nicht an der Katodeneilnhelt gehal ten
werden.Rauhe Behandlung des metallenen Korpers und der Kihl-
rippen kann zu Beeintrachtigung der elektrischen Eigen-
schaften oder zu Vakuumverlust fihren. Damit keine Feld-
stirkeverminderung infolge Influenzwirkung auftritt, dirfen
verpackte Magnetrons nur in einem gegenseitigen Abstand von
mindestens 15 cm gelagert werden. Magnetische Werkstoffe
missen mindestens 5 cm vom Magnet entfernt bleiben, um
die durch etwalges Anziehen solcher Kérper verursachte
Erschiitterung des Magneten zu vermeiden. Aus diesem Grunde
sind bel der Montage nicht-magnetische Werkzeuge zu ver-
wenden

Bevor das Magnetron in Betriebd zu stellen soll man sich
davon iiberzeugen dass das Ausgangsfenster v6llig Staub-
und Feuchtigkeltsfrei 1ist

Diagranm

Seite A zelgt das Lelstungskennlinienfeld eines durch-
schnittlichen Magnetrons Typ 7093 bel Betrleb mit einer
angepassten Belastung. Das Diagramm zeigt die Kurven von
Anodenspitzenspannung, Spitzenlelstung und Wirkungsgrad
als Funktlon des Anodenspitzenstromes

938 2748 Tentative data. Vorlaufige Daten 14
Caractéristiques provisoires
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BEMERKUNGEN VON DEN VORGEHENDEN SEITEN

Timp = 0,1 pSek oder 0,3 pSek., Siehe Definitionen auf
Sei%e 16

Zu Messen an der Anode zwischen der zweiten und der
dritten Xihlrippe

Frequenzinderung bei Verinderung des Anodenstromes
(Stromverstimmungsmass

Entfernung zwischen dem Stehwellenminimum der Spannung
(ausserhalb der Rohre) und der Bezugsebene A (siehe
Seite 2), angegeben in Wellenlingen des Hohlleiters.
Gemessen mit elner standardisierten Kaltpriifungstechnik
bei der Frequenz des oszillierenden Kagnetrons bei
Betriedb mit einer angepassten Belastung

Die Toleranzen von Ve sind +10 % und -5 % der angege~
benen Werte

Die Heizspannung muss sofort nach Einschalten der Hoch-
spannung, wenn das Magnetron zu oszillieren anféngt,
von 5 V auf den angegebenen Wert reduziert werden

Diodenstrom unterdriickt mittels einer Unterdriickungs-
spannung von etwa +300 V an der Katode in Bezug auf
die Anode

Referenznummer der amerikanischen Skizze.AS5-2092. Un|
diese Kupplung zu erleichtern sind die Teile 2830017
und Z830019 fest mit der Rohre verbunden

Aufschrift der Seriennummer

10)Die Achse des gemeinsamen Katoden-Heizfadenanschlusses

liegt innerhalb elnes Halbmessers von 1,5 mm vom Zen-
trum der Montageplatte.

Die Exzentrizitdt der Achse des Innenzylinders des
Heizfadenanschlusses in Bezug auf die Achse des Innen-
zylinders des gemeinsamen Katoden-Heizfadenanschlusses
ist max, 0,125 mm

11)yittelpunkt des Hohlleiters

722 0653 14,
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BEMERKUNGEN VON DEN VORGEHENDEN SEITEN

Timp = 0,1 pSek oder 0,3 uSek. Siehe Definitionen auf
Seige 16

Zu Messen an der Anode 2wischen der zwelten und der
dritten Kiihlrippe

Frequenzidnderung bei Veridnderung des Anodenstromes
(Stromver stimmungsmass

Entfernung zwischen dem Stehwellenminimum der Spannung
(ausserhald der Rdhre) und der Bezugsebene A (siehe
Seite 2), angegeben in Wellenlingen des Hohlleiters.
Gemessen mit einer standardisierten Kaltprifungstechnik
beli der Frequenz des oszillierenden Magnetrons bvei
Betrieb mit einer angepassten Belastung

Die Toleranzen von Vg sind +10 % und -5 % der angege-
benen Werte

Die Heizspannung muss sofort nach Einschalten der Hoch-
spannung, wenn das Magnetron zu oszillieren anfidngt,
von 5 V auf den angegebenen Wert reduziert werden

Diodenstrom unterdriickt mittels einer Unterdriickungs-
spannung von etwa +300 V an der Katode in Bezug auf
die Anode

Referenznummer der amerikanischen Skizze.AS-2092. Un
diese Kupplung zu erleichtern sind die Telle Z830017
und Z830019 fest mit der RShre verbunden

Aufschrift der Seriennummer

10)Die Achse des gemelnsamen Katoden-Heizfadenanschlusses

liegt innerhaldb eines Halbmessers von 1,5 mm vom Zen-
trum der Montageplatte.

Die Exzentrizitit der Achse des Innenzylinders des
Heizfadenanschlusses in Bezug auf die Achse des Innen-
zylinders des gemeinsamen Katoden-Heizfadenanschlusses
ist max. 0,125 mm

T")uittelpunkt des Hohlleiters

722 0653 14,
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EINBAU

Das Magnetron soll mittels des Montageflansches hefestigt
werden. Unter keiner Bedingung soll die RShre nur von der|
Kupplung mit dem Hohlleiterausgangsflansch getragen werden

Bei der Montage sollen nur nicht-magnetische Werkzeuge
verwendet werden. ,

Die Uffnung des Ausgangsflansches soll staubdicht ver-
schlossen bleiben bis das Magnetron eingebaut wird. Ehe
man das Magnetron in Betrieb setzt, soll man sich davon
iberzeugen dass der Hohlleiterausgang sauber und frei von
Staub und Feuchtigkelt ist.

DRUCK

Wenn das Magnetron bei Atmosphirendruck arbeitet, ist
Druckgasfiillung nicht erforderlich.

Betrieb bei einem Druck von weniger als 45 cm Hg kann
zu lberschligen und demzufolge zu Beschidigung des Magne-
trons fiihren.

Der Hohlleiterausgang und der Montageflansch sind derartig
konstruiert dass das kagnetron verwendet werden kann wenn
eine Abdichtung unter Druck notwendig ist. Die Flinsche
kOnnen einem Druck von max. 3,1 kg/cm2 widerstehen.

LEBENSDAUER

Die Lebensdauer des Magnetrons hidngt von den Betriebsbe-
dingungen ab; es ist zu erwarten dass sie bei kiirzerer Im-
pulsdauer hoher ist

ERSTMALIGES STARTEN

Das Magnetron ist mit einem Getter versehen. Dadurch
erliibrigt sich in vielen Fidllen das Altern neuer bzw. sol-
cher Magnetrons, die eine Zeitlang unbenutzt lagerten.
Zelgen sich {fdoch nach Inbetriebnahme des Magnetrons
gelegentlich Uberschlige und Instabilitdt, so empfiehlt es
sich, die Anodenspannung - beginnend bei niedrigen Werten
-~ allmdhlich zu steigern und etwa 15 bis 30 Minuten ait
verminderter Eingangsleistung zu arbeiten. Nach dieser
Einbrennperiode verschwinden die {fberschlige gewdhnlich

4.4,1961 722 0654 15.
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SCHALTUNGSHINWEISE

Der negative Hochspannungsimpuls ist an den gemeinsamen|
Katoden/Fadenanschluss anzulegen

wird kein Einrichtungsleiter (load isolator) zwischen
Magnetron und Ubertragungsleitung eingefiigt, so ist
letztere zur Vermeidung von "Langleitungseffekten"
moglichst kurz zu halten. Auf keinen Fall darf das Mag-
netron mit einem Stehwellenverhdlinis der Belastung von
mehr als 1,5 betrieben werden. Ein dem Wert 1 mdglichst
welt angendhertes Stehwellenverhdltnis ist in Bezug auf
Lebensdauer und Zuverl&dssigkelt der Rbhre glinstig

Der Modulator ist so zu konstruieren, dass bei itiber-
schligen die pro Impuls zugefilhrte Energie die normale
Impulsenergie nicht wesentlich libersteigt

Zur Vermeidung von Diodenstrom in der Zeitspanne zwischen
zwel Impulsen, und zur Verringerung unerwiinschtes
Rauschen im Gebiet des Spannungsimpulses wo die Anoden-
spannung unter den zur Unterhaltung der Schwingungen
erforderlichen Wert herabgesunken ist, soll die Riick~
flanke des Spannungsimpulses méglichst steil sein, und
muss vermieden werden dass die Anodenspannung in der
Zelt zwlschen zwei Impulsen positiv wird

Der Helzfaden des Magnetrons soll unmittelbar an die
Anschliisse mit einem 1000 V - Kondensator von mindestens
4000 pF iiberbrilckt werden.

IMPULSDATEN UND DEFINITIONEN

Der geglittete Wert (100 %) eines Impulses ist der
ximalwert einer Kurve gezogen durch das Mittel der Kopf-

linienwelligkeit wie unten angegeben

Timp T

7Z2 0655 16.
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IMPULSDATEN UND DEFINITIONEN (Fortsetzung)

Die Stirnsteilheit der Anodenspannung gpo— ist mittels

der steilsten Tangente an der Vorderflanke des Spannungs-
impulses oberhald 80 % der geglitteten Kurve bestimmt.
Jede in einem abnehmbaren Messystem verwendete Kapazitdt
8011 den Wert von 6 pF nicht i{iberschreiten. Zur Berech-
nung der Stirnstelilheit der Anodenspannung soll fiir den
geglétteten Wert 14,25 kV angenommen werden.

Die Impulsdauer (Timp) ist definiert als das Zeitinter-
vall zwischen den beiden Punkten (Vorder- und Rickflanke)
vom Stromimpuls, wo der Strom 50 % des max. Wertes der
geglédtteten Kurve betrdgt.

Der Stromimpuls muss mSglichst Rechteckform haben und
die Welligkelt des Stromimpulses muss m&glichst klein
gehalten werden zur Vermeidung unerwilinschter Frequenz-
modulation, Die Uberschwingspitze in der Kopflinie des
Impulses soll klein sein zur Vermeidung extremer Impuls-
spitzenstrome, Die Vorderflanke des Impulses muss keine
Unregelméissigkelten haben.

LAGERUNG. BEHANDLUNG

Das Magnetron darf nicht an der Katodeneinheit gehalten
werden. Rauhe Behandlung des metallenen K&rpers und der
Kihlrippen kann zu Beeintrachtigung der elektrischen
Eigenschaften oder zu Vakuumverlust fithren. Damit keine
Feldstérkeverminderung infolge Influenzwirkung auftritt,
diirfen die Magnetrons nur in elnem gegenseltigen Abstand
von mindestens 15 cm gelagert werden. Wenn die Magnetrons
in der Originalholzverpackung gelagert werden, brauchen
keine speziellen Massnahmen mit Hinsicht auf die gegen-
seitige Entfernung getroffen zu werden.

Magnetische Werkstoffe miissen mindestens 5 cm vom Magnet
entfernt bleiben, um die durch etwaiges Anziehen solcher
Kdrper verursachte Erschiitterung des Magneten zu vermeiden.

4.4.1961 7%2 0656 17.
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IMPULSDATEN UND DEFINITIONEN (Fortsetzung)

Die Stirnsteilheit der Anodenspannung A;v 1st mittels|

der steilsten Tangente an der Vorderflanke des Spannungs-
impulses oberhaldb B0 % der geglitteten Kurve bestimmt.
Jede in einem abnehmbaren Messystem verwendete Kapazitit
s0ll den Wert von 6 pF nicht liberschreiten. Zur Berech-
nung der Stirnsteilhelt der Anodenspannung soll fiir den
geglitteten Wert 12,5 kV angenommen werden.

Die Impulsdauer (Timp) ist definlert als das Zeitinter-

vall zwischen den beiden Punkten (Vorder- und Rlickflanke)
vom Stromimpuls, wo der Strom 50 % des max. Wertes der
gegldtteten Kurve betrigt.
- Der Stromimpuls muss mglichst Rechteckform haben und
die Welligkeit des Stromimpulses muss méglichst klein
gehalten werden zur Vermeidung unerwiinschter Frequenz-
modulation., Die Uberschwingspitze in der Kopflinie des
Impulses soll klein sein zur Vermeidung extremer Impuls-
spltzenstrome. Die Vorderflanke des Impulses muss keine
Unregelméssigkeiten haben,

LAGERUNG. BEHANDLUNG

Das Magnetron darf nicht an der Katodeneinheit gehalten
werden. Rauhe Behandlung des metallenen Kdérpers und der|
Kihlrippen kann zu Beeintrachtigung der elektrischen
Eigenschaf'ten oder zu Vakuumverlust filhren. Damit keine
Feldstérkeverminderung infolge Influenzwirkung asuftritt,
diirfen die Magnetrons nur in einem gegenseitigen Abstand
von mindestens 15 cm gelagert werden. Wenn die Magnetrons
in der Originalholzverpackung gelagert werden, brauchen
keine speziellen Massnahmen mit Hinsicht auf die gegen-
seitige Entfernung getroffen zu werden.

Magnetische Werkstoffe miissen mindestens 5 cm vom Magnet
entfernt bleiben, um die durch etwaiges Anziehen solcher
Korper verursachte Erschiitterung des Magneten zu vermeiden.

2. 2.1963 772 1661 17.
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